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‌一、核心技术关注要点‌
‌1、机架设计
‌多轴等中心电动旋转‌：至少4轴电动旋转功能，支持二维和三维操作的自动化调整。
‌垂直升降行程‌：≥400 mm，(确保手术中灵活调整高度以适应不同场景需求)。
‌C臂开口与弧深‌：开口≥800 mm，弧深≥650 mm，(保障大范围术野覆盖和复杂体位的兼容性)。
‌2、球管性能‌
‌焦点尺寸‌：小焦点≤0.3 mm，大焦点≤0.6 mm。
‌散热系统‌：需配备封闭式主动水冷循环，球管连续散热率≥1000 W/min。
‌阳极热容量‌：≥10,000 kHU，支持高频率使用和复杂手术需求。
‌3、成像视野与分辨率
‌成像区域‌：需选择视野较大的设备，以便单次扫描获取更全面的解剖信息，提高手术效率。
‌空间分辨率‌：支持高对比度分辨率和低噪声水平，确保三维重建图像的清晰度和细节还原能力。
‌4、三维扫描
‌旋转角度范围‌：轨道旋转≥160°，轴向旋转范围≥-225°~225°，满足多角度三维数据采集需求。
‌重建速度‌：快速三维重建功能（如术中CT），缩短手术等待时间。
‌二、核心设备功能‌
[bookmark: _GoBack]‌三维成像能力
需支持‌数字化体层摄影（DTS）‌或‌数字减影血管造影（DSA）‌功能，且具备NMPA认证的三类医疗器械注册证，确保设备符合高标准临床要求。
实时生成横断面、矢状面、冠状面断层图像及三维立体图像，辅助术中精准定位。
‌操作便捷性
‌电动化操作‌：二维/三维模式均支持电动控制，减少人工调整误差。
‌移动性设计‌：整机轻量化且移动灵活，适应不同手术室之间移动。
‌兼容性与扩展性
开放耗材接口，降低后续使用成本。
配套软件支持多模态数据融合及DICOM标准输出，便于与医院PACS系统集成。与不同品牌的骨科机器人有很好的兼容性。

